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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT - STO - WYMAGANIA OGOLNE

Spis tresci:

1.Wstep

2. Materialy i urzadzenia
3. Sprzet i maszyny
4.Transport
5.Wykonanie

6. Kontrola jakoSci

7. Obmiar roboét

8. Odbior robot

9. Podstawa platnosci

10. Przepisy zwiazane

1.WSTEP

1. Przedmiot STO

Przedmiotem opracowania jest wymiana dzwigu wraz z osprzetem w budynku Wydziatu
Matematyki, Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego przy ul. Banacha 2
w Warszawie.

W zakresie opracowania znajduje si¢ opracowanie wyj$cia na dach z ostatniego
przystanku windy. Istniejacy otwor drzwiowy zostal przesklepiony 2 razy ptyta gk oraz
docieplony styropianem.

Objete projektem roboty budowlane nie ingerujag w konstrukcje budynku w tym szybu
windowego.

2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego.
Inwestorem jest Wydziat u Matematyki, Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu

Warszawskiego jest Uniwersytet Warszawski ul. Krakowskie Przedmiescie 26/28, 00-927
Warszawa.

Projektant:
Halina Kostrzewa Ustugi-Projektowanie Architektoniczne
05-840 Brwinow, ul. Wesota 5

3. Zakres stosowania STO

Specyfikacje Techniczne stanowig czg$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych,
nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1. 4. Charakterystyka przedsi¢wziecia.
Dziatka, na ktorej polozony przebudowywany budynek  Wydziat  Matematyki,

Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego przy ul. Banacha 2 w Warszawie
znajduje si¢ u zbiegu ulic Banacha i Pasteura w Warszawie. Teren dziatki obejmuje
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obszar pod zabudowa budynku, teren patio pomi¢dzy wieza srodkowg oraz wiezg
potnocna, pas terenu patio pomigdzy wieza srodkowa i wieza poludniowa szerokosci
okoto 4m obejmujacy szerokos$¢ chodnika przyleglego do budynku i1 schodow
zewnetrznych. Od strony potudniowej budynek potaczony jest z budynkiem bedgcym w
posiadaniu Wojska Polskiego, w ktorego posiadaniu znajduje si¢ rowniez poziom parteru
1 piwnic w wiezy §rodkowe;.

Istniejagca zabudowa jest rozcztonkowana w formie. Budynek Wydziatu Matematyki,
Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego sktada si¢ z trzech wiez
prostopadtych do ul Pasteura oraz taczacych je dwoch tacznikéw rownoleglych do ul.
Pasteura. Budynek jest 5 kondygnacyjny, catkowicie podpiwniczony. Budynki wiez oraz
tacznikow od strony ulicy zwienczone sg okazatg, wysoka, rozrzezbiong attyka. Budynek
przekryty jest ptaskimi dachami ze spadkami skierowanymi na zewnatrz, wody opadowe
prowadzone s3 rurami spustowymi po elewacji budynku. Postmodernistyczna, bogato
zdobiona elewacja budynku zostala wpisana wraz z plaskorzezbami z okresu
powojennego znajdujacymi si¢ w gldownym hallu wejSciowym zostata wpisana do
gminnej ewidencji zabytkow.

Istniejacy dzwig firmy OTIS zostal wykonany i zamontowany w polowie Ilat
dziewigcdziesiatych ubiegtego wieku. Jest to dzwig osobowy, z napedem elektrycznym, o
udzwigu znamionowym 1000kg(130s6b). Maszynownia dzwigu znajduje si¢ na
najnizszym poziomie budynku, sgsiaduje przez $cian¢ z zelbetowym szybem windowym
o wysokosci 27,58m od spodu podszybia do nadszybia.

Istniejacy dzwig obsluguje 7 przystankow: piwnica, parter, 1, 2, 3, 4 pietro, dach,
wysokos$¢ podnoszenia 22,57m, wysoko$¢ podszybia 1,45m, wysoko$¢ nadszybia 3,58m,
wymiary szybu windowego 235(232 w warstwach podtogowych)x167cm.

Istniejacy dzwig byt wykonywany w jednej strefie pozarowej, drzwi do szybu nie maja
odpornosci pozarowe;j.

Dla budynku zostata opracowana Ekspertyza pozarowa, ktorej wynikiem jest podzial na
strefy pozarowe: kazda kondygnacja stanowi osobnag strefe pozarowa.

Urzadzenie dzwigowe jest wlaczone do systemu SSP, zjazd pozarowy odbywa si¢ na
poziom parteru. Szacht windowy jest oddymiany: wentylator pozarowy napowietrzajacy
oraz otwor odpowietrzajacy.

Inwestycja obejmuje swoim zakresem:

Przedmiotem opracowania jest wymiana dzwigu wraz z osprz¢tem w budynku Wydziatu
Matematyki, Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego przy ul. Banacha 2
w Warszawie.

W zakresie opracowania znajduje si¢ opracowanie wyjscia na dach z ostatniego
przystanku windy. Istniejacy otwér drzwiowy zostal przesklepiony 2 razy ptyta gk oraz
docieplony styropianem.

Objete projektem roboty budowlane nie ingeruja w konstrukcje budynku w tym szybu
windowego.

1. 5. Zakres robét objetych STO.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla
robot objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi (SST ). Przedmiotem

Sa to nastgpujace roboty w poszczegodlnych branzach:

Architektura SST-
B.01
Instalacje elektryczne SST-

E.01
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1. 6. Okreslenia podstawowe

Budynek - obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z
przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

Budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie catosci robot niezbednych dla realizacji
projektu okreslajacego przedmiotowe zamowienie.

Teren budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy. Roboty budowlane - nalezy
przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbudowie obiektu budowlanego.

Remont - wykonanie w istniejacym obiekcie robot budowlanych polegajacych na
odtworzeniu stanu pierwotnego.

Dokumentacja budowy - to zestaw obejmujacy nastepujace dokumenty:

I. dokumentacja dokonanego zgtoszenia budowy wraz z zataczonym projektem,

II. dziennik budowy ( wydany Wykonawcy przez Zamawiajacego ) wraz z
zataczonymi rysunkami i opiniami stuzacymi realizacji rob6t oraz dokumentami
potwierdzajacymi dopuszczenie materialdow dostarczonych do  wbudowania
zgodnie z wymaganiami przepisow,

III. protokotly odbioréw czesciowych i koncowych,

IV. ksigzka obmiaréw dla robét, co do ktorych strony w zawieranej umowie ustalily
rozliczanie na zasadzie ilosciowo-kosztorysowe;.

Dokumentacja powykonawcza - to dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w

toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej - wraz z dostarczeniem inwentaryzacji
geodezyjnej powykonawczej nalezy do obowiazkéow Wykonawcy. Sporzadzona
dokumentacja powykonawcza wymaga potwierdzenia co do zgodno$ci ze stanem
faktycznym przez Inspektora Nadzoru ze strony Zamawiajacego.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonymi pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Stanowi urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem
nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

Ksiega obmiardw - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka i1 zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzagca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
wykonanych robot w formie wyliczen, szkicow.

Wpisy w ksiege obmiar6w wymagaja datowania, podlegaja niezwlocznemu
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Przedmiar _robdt - zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem iloéci robot.
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Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu wydana przez uprawniong
do tego jednostke, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie ( z
okresleniem stosowania i sposobu dokonywania oceny zgodnosci).

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke
certyfikujaca potwierdzajaca ze wyrdb 1 proces jego wytwarzania sg zgodne ze
zharmonizowang specyfikacja technicznag.

Deklaracja zgodnosci - Deklaracja zgodnosci — dokument wystawiany przez producenta
wyrobu albo jego upowaznionego przedstawiciela, stanowigcy wigzace prawnie
przyrzeczenie stwierdzajace zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi wlasciwych
dyrektyw, stwierdzajace na jego wytaczna odpowiedzialnos$¢, ze wyrdb jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Wyroby przed wystawieniem przez producenta deklaracji zgodnosci powinny by¢
poddane procedurze oceny zgodnosci i jesli wynika to z odrebnych przepisow uzyskaé
wlasciwe certyfikat.

Odpowiednia zgodno$¢ robdt — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonywanych robot
z dopuszczalnymi tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreSlone z
przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Normy europejskie - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako
"standardy europejskie (EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z
og6Inymi zasadami dzialania tych organizacji.

Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujaca oceng techniczng przydatnosci
produktu do uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych, przy uzyciu wtasnej charakterystyki produklu oraz okreslonych warunkow
jego zastosowania i uzycia.

Istotne wymagania - oznaczajg wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektow interesu wspdlnego , jakie majg spelnia¢ roboty budowlane.

Normy - oznaczaja wymagania techniczne przyjgte przez uznany organ standaryzacyjny
w celu powtarzalnego i cigglego stosowania, ktorych przestrzeganie co do zasady nie jest
obowigzkowe. Normatyw techniczny - oznacza wytyczne wynikajace z normy lub
ogolnie obowigzujacych przepisow techniczno-budowlanych.

Miedzynarodowe Normy ISO - s3 ustanawiane przez Migdzynarodowy Komitet
Normalizacyjny (International Standard - Organization) z siedzibg w Genewie. Znaczenie
tych norm polega na ustanowieniu standardow obowiazujacych w handlu
migdzynarodowym. Normy te mogg by¢ rowniez przenoszone do norm narodowych i sg
wtedy odpowiednio oznaczane, np.: DIN ISO 4109.

Wiasciwy organ - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno - budowlany
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci.

Wyréb budowlany -wyrdéb w rozumieniu ustawy o wyrobach budowlanych i przepiséw o
ocenie zgodno$ci wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako
wyréb pojedynczy lub zestaw.
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Materiaty - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak
réwniez rozne tworzywa i wyroby budowlane -niezb¢dne do wykonania robét zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi

Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robot i koordynacje.
Poza Inspektorem nadzoru Zamawiajacy ustanawia Inspektorow branzowych
odpowiedzialnych za nadzorowanie robdt branzowych Ich kompetencje sa rowne
Inspektorowi nadzoru jedynie odnosnie robot branzowych.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

Wykonaweca -jedna ze stron umowy bedaca Generalnym realizatorem Inwestycji.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej, sprawujaca nadzor autorski w trakcie realizacji projektu.

Zamawiajacy - jedna ze stron umowy bedaca Zleceniodawca Wykonania Inwestycji.

Inwestor - strona realizujgca inwestycj¢ budowlang ( na mocy ustawy zobowigzana do
zorganizowania procesu budowy w sposob $cisle okreslony przez przepisy prawa).

Polecenie inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji
robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Etap wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czg¢s¢ wykonanego obiektu zdolng do
spetnienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwa do odebrania i
przekazania do eksploatacji

Wspdlny Stownik Zamoéwien (kody CPV) - stanowi jednolity system klasyfikacji
zaméOwien publicznych, ktorego celem jest standaryzacja pozycji stosowanych przez
instytucje 1 podmioty zamawiajace przy opisywaniu przedmiotdw zamdwien
publicznych.

BIOZ - plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia.
STWIOR - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét.

STO - Ogodlna Specyfikacja Techniczna warunkéw wykonania i odbioru robdt -
opracowywana dla potrzeb konkretnego przedsiewzigcia.

SST - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna warunkéw wykonania i odbioru robot -
opracowywana dla jednorodnych grup i rodzajow robot.

1.7. Ogélne wymagania dotyczace roboét.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
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punktow poboru i terenu zaplecza do chwili koncowego odbioru robot. Uszkodzone lub
zniszczone elementy i urzadzenia Wykonawca odtworzy na wiasny koszt, udostgpniony
teren zaplecza Wykonawca odda Zamawiajgcemu w stanie nie pogorszonym.

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenie, porgcze, daszki ochronne, oswietlenie placu
budowy, sygnaly i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot
i uzytkownikéw budynku.

Na terenie budowy nalezy wyznaczy¢ drogi komunikacji pieszej 1 kotowej, drogi
ewakuacji, miejsca skladowania materiatéw budowlanych i sprzetu budowlanego. Nalezy
zwrocic¢ szczegolna uwage na wymog zapewnienia bezkolizyjnosci drég komunikacji, a
w miejscach stwarzajacych ryzyko przecinania si¢ tych dréog nalezy zapewnic
odpowiednie oznakowanie i informacje¢ o niebezpieczenstwie kolizji i wypadku.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy wliczony jest w kosztach ogélnych.

1.7.3.0chrona intereséw 0s0b trzecich.

Ze wzgledu na charakter przedmiotu inwestycji oraz przewidywany czas jej realizacji i
konieczno$¢ zachowania ciaglo$ci funkcjonowania obiektu w trakcie trwania robot
budowlanych, zwraca si¢ szczegdlng uwage na konieczno$¢ zapewnienia przez
Wykonawce sprawnej organizacji budowy, oznakowania wjazdu/wyjazdu pojazdow
dostawczych, bezpiecznej organizacji ruchu pojazdéw i maszyn budowlanych na terenie
inwestycji, wlasciwej koordynacji dostaw materiatdw budowlanych.

Harmonogram  prac budowlanych, w tym robot szczegdlnie niebezpiecznych i
ucigzliwych dla otoczenia (hatas. wibracje, spaliny itp.) musi zosta¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawiajacego.

1.7.4. Ochrona $rodowiska.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6ét Wykonawca bedzie podejmowaé
wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, oraz bedzie
unika¢ stwarzania ucigzliwo$ci wynikajagcych z nastgpstwa niewlasciwego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
zanieczyszczeniem wod gruntowych, nadmiernym hatasem .

1.7.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal obowigzujace przepisy o ochronie przeciwpozarowe;.
Wyposazenie przeciwpozarowe bedzie stale utrzymywane w stanie gotowosci.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Ze szczegblng ostrozno$ciag nalezy wykonywac prace pozarowo niebezpieczne mogace
powodowaé zagrozenie pozarowe oraz bezposrednie zagrozenie zdrowia 1 Zzycia
pracownikow. Zagrozenia te moga wystapi¢ na catym terenie budowy przez caly czas
prowadzenia robot, a w szczegélnosci podczas wykonywania prac spawalniczych,
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zgrzewania izolacji, stosowania farb, rozpuszczalnikow i innych $rodkéw tatwopalnych,
sktadowania materiatow i odpadow budowlanych.

1.7.6. Ochrona wilasno$ci publicznej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych w obrgbie
miejsca robdt, na powierzchni terenu, w budynku ipod poziomem terenu. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie
uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentacji dostarczonej mu przez
Zamawiajacego oraz zachowa szczeg6lng ostrozno$¢ ze wzgledu na mozliwosé
natrafienia w miejscu robot na instalacje i urzadzenia, ktore nie s3 wykazane istniejaca
dokumentacjg.

1.7.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbac, aby
jego personel nie wykonywat prac w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Pracownicy powinni by¢ wyposazeni w odpowiednia odziez robocza i ochronng, kaski i
odpowiednie obuwie.

Wykonawca winien zatrudni¢c wylacznie osoby posiadajace wymagane $wiadectwa
kwalifikacyjne, aktualne badania lekarskie i wymagane szkolenie BHP.

Na budowie powinna by¢ apteczka i zapewniony kontakt do punktu pomocy medyczne;j.
Pracownikom nalezy udostepni¢ pomieszczenia socjalne (np. zlokalizowane w
barakowozach lub kontenerach) lub w pomieszczeniach wskazanych i udostepnionych
przez Inwestora i zapewni¢ dostep do wody i toalety.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w kosztach ogdlnych.

1.7.8. Prowadzenie instruktazu pracownikéw przed przystapieniem do realizacji robot
szczegolnie niebezpiecznych.

Przed realizacjg robot uznanych za niebezpieczne, pracownikow wykonujacych te
roboty nalezy odpowiednio zapoznaé¢ ze sposobem ich wykonywania i pouczy¢ w jaki
sposob przeciwdziata¢ powstawaniu wypadkéw przy ich realizacji.
Odpowiedniego instruktazu powinien udzieli¢ pracownikom Kierownik Budowy.
Do robot szczegdlnie niebezpiecznych zalicza sig:
Prace na wysokosci ( wystepuje ryzyko upadku z wysokosci ludzi, materiatow
lub sprzetu).

1.7.9. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong przekazanych cze$ci budynku i robot
oraz za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty
zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
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Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.7.10. Zgodno$¢é robot z dokumentacja i STWIOR.

STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego
stanowia integralng cze$¢ postanowien umowy o wykonanie przedmiotu zamoéwienia
publicznego, a wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sg obowiazujace
dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje
kolejnos¢ ich wazno$ci ustalona istotnymi postanowieniami umowy.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledow Ilub opuszczen w dokumentach
przetargowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z zamoéwieniem
Zamawiajacego.

1.7.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robdot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeknienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru w swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.8. Grupy, Kklasy i kategorie (kody CPV)
Podano odpowiednio w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych.

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materialéw i wyrobéw.

Nalezy stosowa¢ wylacznie wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego stosowania w budownictwie o wtasciwosciach uzytkowych
umozliwiajacych obiektom budowlanym spelnienie wymagan podstawowych
okreslonych w Prawie Budowlanym. Materialy powinny by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST, wlasciwymi normami lub aprobatami
technicznymi.

Ilekroé w_specyfikacji jest mowa o .produkcie, materiale czy systemie typu,

rownowazny, np. ..." nalezy przez to rozumie¢ produkt, material czy system taki jak
zaproponowany lub inny o standardzie i parametrach technicznych nie gorszych niz
zaproponowany.

Wszystkie uzyte specyfikacji znaki handlowe, towarowe, przywotania patentéw, nazwy
modeli, numery katalogowe stuza jedynie do okreSlenia cech technicznych i

jakosciowych materiatéw a nie sa wskazaniem na producenta.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegotowe informacje dotyczace zrodta
produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i urzadzen przewidywanych do realizacji
robot.

Wykonawca jest obowigzany przez okres wykonywania rob6t budowlanych
przechowywa¢ dokumenty i  o$wiadczenia  dotyczace wyrobow budowlanych
zastosowanych w obiekcie budowlanym .

Materiaty stosowane do wykonywania robot objetych niniejsza specyfikacja powinny
by¢ odpowiednio oznakowane:
albo europejskim znakiem ,,CE" co oznacza, ze dokonano oceny zgodnosci
wyrobu z normg zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng
albo znakiem budowlanym ,B" co oznacza, ze wyrdb posiada deklaracje
zgodnosci z polskimi normami.
Na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatno$ci do stosowania.

Do budowy i wykonczenia wnetrz w obiekcie nie wolno stosowaé materiatow tatwo
zapalnych., rozprzestrzeniajacych ogien, ktoérych produkty rozktadu termicznego sa

toksyczne lub intensywnie dymiace.

1.1 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane
i nie zaakceptowane materialy, badz materialy i wyroby budowlane, co do ktoérych nie
udokumentowano w sposdb wymagany obowigzujacym prawem ich zgodnosci z
dokumentami odniesienia Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, pod rygorem
odmowy ich przyjecia przez strong Zamawiajacego, z winy Wykonawcy. Wykonawca
poniesie koszty usuni¢cia materiatbw 1 wyrobow niedopuszczonych do wbudowania,
niezaleznie od ustalonych umowg kar na okoliczno$¢ opoéznienia w prawidlowym
wykonaniu przedmiotu zamdwienia.

1.2 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktoére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszystkie materiatly odpadowe uzyte do robot bedg miaty Swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre§lajagce brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatlow na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. JeSli wymagaja tego
odpowiednie przepisy, = Wykonawca powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie tych
materialdw od wlasciwych organdw administracji panstwowej.

1.3  Stosowanie materialéw zamiennych.

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdlnym przypadku materiaty lub
urzadzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub
szczegotowych specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim zamiarze Inspektora
nadzoru i Inwestora przynajmniej na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli
wymagane jest badanie materiatu lub urzadzenia przez Inspektora Nadzoru.
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Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materialu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany
w terminie pozniejszym bez akceptacji Inspektora Nadzoru.
Wszystkie materialy przed wbudowaniem wymagaja akceptacji Inwestora.

1.4 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Miejsca sktadowania materiatow na placu budowy powinny by¢ okreslone w projekcie
zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robodt, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem,
niekorzystnymi czynnikami atmosferycznymi (deszcz, mréz), zachowalty swoja jakosc i
wlasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru .

Z uwagi na ograniczone mozliwosci skladowania w miejscu budowy Wykonawca
powinien przewidzie¢ ich sukcesywng dostawe w miarg potrzeb budowy.
Przechowywane materialy nalezy pozostawi¢ w oryginalnych opakowaniach
odpowiednio znakowanych tak dtugo, jak to mozliwe.

Nie nalezy magazynowac¢ materiatdéw na rusztowaniach i drogach ewakuacyjnych.

2 SPRZET I MASZYNY

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wyladunku materiatlow. Sprzet uzywany do robot powinien odpowiadaé, pod wzgledem
typow 1 ilosci, zakresowi roboét. Powinien by¢ zgodny z wymaganiami okre$lonymi w
SST.

Od Wykonawcy wymaga si¢ zagwarantowania takiej liczby i wydajnosci sprzgtu aby
umozliwit przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami sztuki budowlanej i wskazaniami
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet i narzedzia wykorzystywane do wykonania rob6t musza by¢ w pelni sprawne, na
biezaco konserwowane i poddawane okresowym przegladom - zgodnie z zaleceniami
producenta. Ponadto musza one spelnia¢ wymogi bhp i bezpieczenstwa pracy.

Pojazdy 1 maszyny robocze oraz sprzet i narz¢dzia urzadzenia stosowane przez
Wykonawce winny posiada¢ $wiadectwa homologacji, znaki bezpieczenstwa oraz
niezbedne atesty 1 certyfikaty.

Niedopuszczalne jest uzywanie sprzetu nie speiniajacego powyzszych wymogéw ,
jak rowniez wykorzystywanie go niezgodnie z przeznaczeniem.

Wykonawca  dostarczy  Inspektorowi  nadzoru  dokumenty  potwierdzajace
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i

uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu . Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora
Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru  zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

3 TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materialdw. Wykonawca odpowiada za zapewnienie Srodkow transportu w iloSci i
rodzaju, ktére beda zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej w terminie przewidzianym w umowie. Transport powinien
odbywac si¢ zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Transport na placu budowy nalezy zorganizowac tak aby nie stwarzal kolizji na trasach
komunikacji wewnetrzne;j, przej$¢ pieszych i dojs¢ do budynku.

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. fadunek
powinien by¢ zabezpieczony przed niekorzystnymi czynnikami atmosferycznymi
(deszcz, mroz), przed uszkodzeniem i utratg statecznosci i w opakowaniach zgodnych z
wymaganiami producenta.

Zaleca si¢ dostarczanie materiatow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich
montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu
budowy.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy begda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.3. Transport poziomy.

Wykonawca bedzie uzywat tylko takich srodkow transportu, ktore nie spowoduja
uszkodzen przewozonych materialow i elementéw (szczegdlnie wielkogabarytowych),
oraz urzadzen.

4.4. Transport pionowy.

Wykonawca zorganizuje transport pionowy na zewnatrz budynku.

Wybér srodkdéw transportu pionowego (dzwigi zurawie i inne ) wymaga szczegdlnej
starannosci.

Srodki te powinny by¢ zgodne z ustalonymi w SST.

4 WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa uzgodniong z
Zamawiajacym oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich
zgodno$¢ z certyfikatami i wymaganiami dokumentacji projektowej, SST.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonaniu robdt zostang poprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora Nadzoru, nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST a takze w normach 1 wytycznych.
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Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonaweca.

5.2. Likwidacja placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania
terenu  woko6l budowy. Uprzatnigcie stanowi wymog okre§lony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

5 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Zasady kontroli jakoSci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot, jakosci wyrobow budowlanych,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania
materialdw i robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatdbw oraz robdt z
czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i w specyfikacjach technicznych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizacjg i1 prowadzeniem badan materialow,
udokumentowaniem dopuszczenia ich do stosowania (wbudowania) ponosi Wykonawca.

2. Pobieranie préobek.

Probki nalezy pobiera¢ losowo. Zaleca sie¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miatl zapewniona mozliwos¢ udziatlu w
pobieraniu probek.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych wiasciwych norm badz aprobat technicznych. Przed przystapieniem do
pomiarow i badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badan. Po wykonaniu pomiaréw lub badan Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego wyniki badan.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow.

Do umozliwienia mu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzié¢
dodatkowe badania
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tych materiatow, ktore budza uzasadnione watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialty nie zostang przez Wykonawce usunigte. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Wszystkie materialy przed wbudowaniem podlegaja zatwierdzeniu u Inwestora.

6.5. Ocena zgodnos$ci materialow.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia przez Wykonawce tylko te wyroby i
materiaty na ktoére przed wbudowaniem Wykonawca dostarczy wymagang wlasciwymi
dla nich dokumentami odniesienia (normami lub aprobatami technicznymi)
dokumentacj¢ o dopuszczeni u do stosowania w budownictwie.

6.6. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 3 pkt.13 ustawy Prawo Budowlane, obejmuje:

Pozwolenie na budowe wraz z zatagczonym projektem budowlanym.

Dziennik budowy wydany przez Zamawiajacego.
Dziennik budowy jest to dokument obowigzujacy Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu budowy.
Prowadzenie dziennika budowy spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w
dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznych aspektow budowy.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
- Date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- Terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych etapow budowy,
- Przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach ,
- Uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru,
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- Stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniu w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- Dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot,
- Dane dotyczace jako$ci materiatlow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podpisem kto je przeprowadzit,
- Inne istotne informacje dotyczace prowadzonych robét.

Protokoty odbioréw cze$ciowych i koncowych.

Rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu

Pozostate dokumenty budowy :
Dokument zgloszenia robot,
Protokoty przekazania terenu budowy,
Protokoty z narad i ustalen,
Umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
Protokoly odbioru robot.
Korespondencja na budowie
Dokumenty laboratoryjne - dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci tub
certyfikaty zgodnos$ci materiatdbw, orzeczenia o jakoSci materialow, recepty
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robocze i kontrolne wynik i badan Wykonawcy Dokumenty te stanowia
zatgczniki do protokotdow odbioru robot.

6.7. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji, przechowywania jej we
wlasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom
uprawnionych organdéw w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

Wszystkie dokumenty zagubione bgda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
kosztorysem ofertowym w jednostkach ustalonych w przedmiarze. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru .

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

7.2. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia i w terminach
wymaganych w celu dokonywania platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce 1 Zarzadzajacego realizacja
umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czgsciowym i koncowym odbiorem robdt, a
takze w przypadku wystapienia dluzszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy.
Obmiar robdt zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po
ich wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaréw robot musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

7. 4. Jednostki okreslajgce iloSci robot i materialow:

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okres§lonymi w przedmiarze.
Dhugosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami beda obmierzone poziomo, wzdhuz
linii osiowej i podawane w (m); objetosci beda wyliczone w (m?); powierzchnie w (m?);
sprzet i urzadzenia w (szt.) a ilosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo w
kilogramach lub tonach. Przy podawaniu dtugos$ci, objetosci i powierzchni stosuje si¢
doktadno$¢ do dwdch miejsc po przecinku.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
- Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- Odbiorowi czgsciowemu zakonczonych elementow robot

- Odbiorowi koncowemu
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- Odbiorowi po okresie rekojmi
- Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu .

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru robot zglasza Wykonawca na dwa dni weze$niej
wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru,
ktory dokonuje odbioru.

8.3. Odbior czesciowy.

Roboty do odbioru cze$ciowego zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru, ktory dokonuje odbioru.

Odbioru czesciowego dokonuje si¢ w celu prowadzenia biezacych czesciowych rozliczen.
Dokonanie odbioru czgsciowego nastgpuje na podstawie protokotu czesciowego odbioru
robot sporzadzonego przez Wykonawce, potwierdzonego przez Inspektora nadzoru.
Wykaz ten sporzadzany jest na podstawie wycenionego przedmiaru robot i obmiaru
rzeczywiscie wykonanych robo6t dla kazdej jego pozycji.

W przypadku zaistnienia faktycznie stwierdzonych rozbiezno$ci w trakcie realizacji
robot, rdznice sg korygowane przy ostatecznym odbiorze robot.

Odbior czgsciowy nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.

8.4. Odbior koncowy.

8.4.1. Zasady odbioru koncowego:

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu ilo$ci 1 jakoSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika realizacji zamodwienia i bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbiodr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w zawartej umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia roboét i przyjegcia dokumentow.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

W sktad komisji wchodzi przedstawiciel Urzedu Dozoru Technicznego jezeli wymagaja
tego przepisy.

Komisja odbiorowa dokona oceny jakosciowej wykonania robot na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i1 pomiard6w, oceny wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i STWIOR.

W toku odbioru konicowego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czgsciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i poprawkowych.

W  przypadku nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w poszczegdlnych elementach budowlanych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej z uwzglednieniem tolerancji nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja ma prawo do przyjecia wykonanych robot z
umniejszeniem zaptaty dla Wykonawcy w stosunku do ustalen z umowy.
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Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja - projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania (z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji) daty wynik pozytywny.

Odbior koncowy nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot.
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego robdt, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Poza tym, do odbioru ostatecznego Wykonawca
jest zobowiagzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
Dziennik budowy wypemiony (oryginat),
Oswiadczenie kierownika budowy (robot budowlanych) potwierdzone przez
Inspektoréw Nadzoru, ze wbudowane wyroby budowlane posiadaty odpowiednie
oznakowanie ,,B" lub ,,CE" wraz z zataczong informacja o wyrobie i instrukcja
jezeli byta wymagana. Wyroby budowlane do stosowania w budownictwie musza
posiada¢ potwierdzenie zgodnosci wyrobu z odpowiednim dokumentem
odniesienia,
badania techniczne, atesty, certyfikaty, aprobaty na uzyte materiaty,
Dokumenty gwarancyjne wynikajace z umowy sporzadzone w jezyku polskim w
formie oryginatu przez udzielajacego gwarancji,
Instrukcje obstugi ,
Dokumentacje techniczno-ruchowe urzadzen,
Kosztorys powykonawczy,
Dokumentacj¢ powykonawczg, w formie papierowej ze zmianami naniesionymi
kolorem czerwonym , zatwierdzong przez Projektanta i Inspektora nadzoru oraz
elektroniczng przedstawiajaca stan ostateczny.

W przypadku , gdy wg komisji , roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

8.5. Odbior po okresie rekojmi.

Odbior po okresie rgkojmi jest dokonywany przez Zamawiajacego z udzialem
Wykonawcy w formie protokolarnej i ma na celu stwierdzenie wykonania przez
Wykonawce zobowigzan wynikajacych z r¢kojmi za wady fizyczne.

8.6. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny jest dokonywany przez Zamawiajacego z udzialem Wykonawcy
w formie protokotu ostatecznego odbioru po usunieciu wszystkich wad ujawnionych w
okresie gwarancji jakosci .

Zwalnia on Wykonawce ze wszystkich zobowigzan wynikajacych z umowy, dotyczacych
usuwania wad.

Dhugos¢ okresu gwarancyjnego, obowiazki Wykonawcy wynikajace z udzielonej
rekojmi, zasady zabezpieczenia okresla umowa.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Wykonawca winien dokona¢ wihasnych kalkulacji ofertowych cen jednostkowych (netto)
w odniesieniu do okreslonych jednostek przedmiarowych , z uwzglednieniem w nich
wszelkich niezbednych nakladow i kosztow zwigzanych z wykonaniem poszczegélnych
robot i dostaw z uwzglednieniem uwag i opisow przy poszczegélnych pozycjach
przedmiaru robét.
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Wymagany sposob, rozliczenia naleznego Wykonawcy wynagrodzenia, okresla
Zamawiajacy w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i normatywy.

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i
normatywami . Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu
robot sa wyszczegolnione w punkcie 10 kazdej Szczegotowej Specyfikacji Techniczne;.

10.2. Przepisy prawne.

Wykonawca jest zobowigzany znaé przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposdb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (wraz z p6zniejszymi zmianami).

2. Dz.U.03.120.1126 rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia wydane na podstawie art. 21a ust. 4 Prawa budowlanego

3. Dz.U.02.179.1494 rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 9 pazdziernika 2002 r.w sprawie
szczegotowego trybu przeprowadzania kontroli dziatania organéw administracji
architektoniczno-budowlanej oraz wzoru protokotu kontroli i sposobu jego sporzadzania
wydane na podstawie art. 84b ust. 4 Prawa budowlanego

4. Dz.U.02.108.953 rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r.

w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia wydane na
podstawie art. 45 ust. 4 Prawa budowlanego

5. Dz.U.06.83.578 rozp. Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r.w
sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie wydane na podstawie art.
16 ust. 11 la Prawa budowlanego.

6. Dz.U.2009.23.136 rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 11 lutego 2009 r.w sprawie
wzorow 1 sposobu prowadzenia w formie elektronicznej centralnych rejestrow osob
posiadajacych uprawnienia budowlane, rzeczoznawcdéw budowlanych oraz ukaranych z
tytutu odpowiedzialnosci zawodowej w budownictwie.

Wydane na podstawie art. 88a ust. 6 Prawa budowlanego

7. Dz.U.01.138.1554 rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada z 2001 r.w sprawie
rodzajow obiektoéw budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wydane na podstawie art. 19 ust. 2 Prawa
budowlanego

8. Dz. U. Nr 47 poz.401 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w
sprawie BHP podczas wykonywania rob6t budowlanych.

Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09 .1997r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy .

9. Dz.U.95.25.133 rozp. Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995 1.

w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci
geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie wydane na podstawie art. 43 ust. 4 Prawa
budowlanego

10. M.P.96.19.231 zarzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spolecznej z dnia 12 marca
1996 r.w sprawie dopuszczalnych stezen i natezen czynnikdéw szkodliwych dla zdrowia,
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wydzielanych przez materialy budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia w
pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi

wydane na podstawie art. art. 11 ust. 1 Prawa budowlanego

11. DZ. U. Nr 92 poz.880 Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16.04.2004.

12. DZ. U. Nr 10/1995, poz.48 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w
budownictwie nowych materialdéw oraz nowych metod wykonywania rob6t budowlanych.
13. Dz. U. 22004 r,, Nr 92, poz. 881 Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych .

14. Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18
maja 2004r. w sprawie okre§lenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu , obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno- uzytkowym.

15. Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie okreslenia szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno- uzytkowego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST - B.01 - ARCHITEKTURA

Kody CPV :

Kod CPV: 45000000-7 Roboty budowlane

Kod CPV: 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw
budowlanych

Kod CPV: 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem opracowania jest wymiana dzwigu wraz z osprzetem w budynku Wydziatu
Matematyki, Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego przy ul. Banacha 2
w Warszawie.

W zakresie opracowania znajduje si¢ opracowanie wyjscia na dach z ostatniego
przystanku windy. Istniejacy otwor drzwiowy zostal przesklepiony 2 razy ptyta gk oraz
docieplony styropianem.

Objete projektem roboty budowlane nie ingeruja w konstrukcje budynku w tym szybu
windowego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢$§¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych 1 nalezy je stosowa¢ w zlecaniu 1 wykonaniu rob6t opisanych w
podpunkcie 1.1.

1. Zakres robot objetych SST.

Specyfikacja dotyczy wykonania robot budowlanych w budynku Wydzial Matematyki,
Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego ul. Banacha 2 w Warszawie w
nastepujacym zakresie:

Roboty architektoniczne

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja zasady wykonania i odbioru oraz
wymagania dla nastepujacych robot:

Roboty rozbiérkowe

o Rozbidrka zabudowy drzwi windy na poszczegodlnych kondygnacjach.

o Rozbiorka zabudowy drzwi windy powyzej dachu-otwor 167x331cm-
styropian gr. 10cm z wyprawg cienkowarstwow3.

o Demontaz zabudowy drzwi powyzej dachu-otwor 167x331cm-2 x ptyta gk.

e Demontaz istniejgcego dzwigu windowego wraz z osprzgtem.

e Demontaz urzadzen zwigzanych z istniejacym dzwigiem windowym w
pomieszczeniu maszynowni.

o Demontaz istniejgcych belek stalowych mocowanych do stropu windy.
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Roboty remontowe

e Dostosowanie stref pozarowych w obrebie dzwigu do wymagan ekspertyzy
pozarowej tj. Podziat stref pozarowych-kazda kondygnacja stanowi osobng
strefe pozarowsq.

e Zamurowanie otworu 102x140cm pomigdzy maszynownig a szybem
windowym z cegly pelnej lub bloczkéw silikatowych. Remont pomieszczenia
maszynowni. Uzupehienie ubytkéw po uprzednim zdemontowaniu urzadzen
i tablic. Wykonanie tynkéw gipsowych gr. okoto 2.5-3cm. Skucie
nierownosci z posadzki, wykonanie wylewki samopoziomujacej. Wykonanie
posadzki z gresu technicznego 30x30 na kleju.

e Po uprzednim oczyszczeniu malowanie(biatkowanie) szybu windowego.

e Montaz belek stalowych pod montaz hakéw windowych 3 belki-
dwuteowniki 180 osadzone w gniazdach. Gniazda zabetonowane po
osadzeniu. Montaz belki poprzecznej dospawanej do dwoch podiuznych dt.
150cm. Dospawanie hakow montazowych do belek stalowych.

e Montaz hakéw montazowych do stropu szybu windowego rozmieszczonych
zgodnie z wytycznymi wybranego producenta.

e Montaz dzwigu windowego z osprzetem.

e Zabudowa otworu drzwiowego na kondygnacjach §cianka o parametrach
pozarowych REI60 gr. 13.5cm w technologii lekkiej z ptyt gipsowo-
wloknowych — $cianka SP-1.

e Zabudowa otworu drzwiowego powyzej dachu $cianka o parametrach
pozarowych REI60 gr. 16.5cm w technologii lekkiej z plyt gipsowo-
wloknowych i cementowo-wtoknowych — §cianka SP-2.

e Wykonczenie strefy portalu wejsciowego na pigtrach 1, 2, 3, 4(surowy beton
do wysokosci belki nadproza) w tynku gipsowym gr. 2.5-3cm. osadzenie
naroznikéw aluminiowych oraz malowanie.

e Wykonanie portalu wejsciowego do windy na kondygnacjach z paneli
hartowanego i lakierowanego szkta dekoracyjnego gr. 10mm z nadrukiem.
Przed montazem szkla do $ciany, powierzchnie nalezy zagruntowac¢. Montaz
paneli szklanych na kleju do na przygotowang powierzchni¢. Obrzeze portalu
wykonczone katownikiem ze stali nierdzewnej satynowanym 10x10x1.2mm.
Wykonanie cokotu ponizej portalu z blachy nierdzewnej satynowane;
gr.0.8mm o wysoko$ci 25cm.

e Zabudowa glifu wejSciowego wraz z nadprozem do windy z blachy
nierdzewnej satynowanej gr.0.8mm do wysokosci 2,25m.

o  Wykonanie uzupetien posadzki przy wejsciu do windy.

e Wykonanie docieplenia w strefie wejscia do windy z poziomu dachu na
szeroko$¢ pomostu stalowego. Docieplenie istniejacych $cian zelbetowych
ocieplonych 10-12cm styropianu dodatkowym ociepleniem ze styropianu gr.
7em z wyprawa cienkowarstwowa silikatowg. Docieplenie projektowanej
zabudowy REI 60 15c¢cm styropianu.

e Montaz rolety zewnetrznej zamykajacej wyjscie z windy na dach, sterowanie
rolety reczne.

e Wykonanie obrobek blacharskich z blachy stalowej ocynkowanej gr.0.8mm
powyzej pogrubionego ocieplenia przy wejsciu oraz powyzej obudowy rolety
zewnetrzne;.

e Wykonanie wspornikowego pomostu stalowego, ocynkowanego z
wypemieniem kratowym, zabezpieczonego dwustronnie balustrada.

1.4. OkreSlenia podstawowe
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Okreslenia podstawowe opisano w Specyfikacji Ogodlnej - STO pkt 1.6.

2. MATERIALY

2. 1. Zalecenia dotyczace materialow
Wymagania ogdlne dotyczace materialdow opisano w Specyfikacji Ogolnej - STO pkt 2.

Do robét powinny zosta¢ zastosowane wyroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie zgodnie z Ustawg
o wyrobach budowlanych z dn.16.04.2004 (Dz.U.2004 Nr92 poz.881)

Wszystkie materialty budowlane, wykonczeniowe , elementy wyposazenia state i ruchome
muszg posiada¢ stosowne atesty (w tym atesty p.poz., PZH), aprobaty techniczne ITB,
Certyfikaty Zgodnosci, Deklaracje Zgodnosci i1 inne dokumenty stwierdzajace
dopuszczenie do stosowania w budownictwie uzytecznosci publicznej na terenie Polski.

W odniesieniu do wszystkich materiatéw palnych nalezy stosowa¢ materiaty nie
wydzielajace

toksycznych produktéw spalania, nie rozprzestrzen iajace ognia (NRO) i nie kapigce w
czasie pozaru.

Wszelkie materiaty budowlane i wykonczeniowe, elementy budowlane itp. nalezy
stosowac $ci§le wg instrukcji i zalecen producenta.

Dobdr materiatlow oraz kolorystyka do uzgodnienia z Inwestorem (po przedstawieniu
probek).
Wszystkie materialy przed wbudowaniem nalezy zatwierdzi¢ u Inwestora.

2.2. Kontrola materialow

Odbior techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposéb
okreslony aktualnymi normami.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodnos$ci z danymi wytworcy.

Urzadzenia powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Materialy i wyroby powinny przejs¢ badania i spelnia¢ wymagania techniczno-
uzytkowe.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Sktadowanie powinno odbywaé si¢ w pomieszczeniach zamknigtych , suchych o
wilgotnosci wzglednej nie wickszej niz 70% i temperaturze nie nizszej niz 0 °C.
Przechowywane materialy nalezy pozostawi¢c w oryginalnych opakowaniach
odpowiednio znakowanych tak dtugo, jak to mozliwe.

W pomieszczeniach sktadowania nie mogg znajdowaé si¢ zwigzki chemiczne dzialajace
korodujace. Stal powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w miejscu nie narazonym
na nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie, w przegrodach lub stojakach, z
podzialem wg wymiarow i gatunkow.

Elementy dzwigu windowego nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknigtych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi .

Podtogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome irowne.
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Wyroby nalezy uktada¢ w jednej lub kilku warstwach w odleglosci nie mniejszej niz 1 m
od czynnych urzadzen grzejnych i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Farby - nie wolno przechowywa¢ farb w temperaturze ponizej +5°C. poniewaz
przemrozenie wyrobu powoduje jego nieodwracalne zniszczenie.

Plyty styropianowe nalezy przechowywaé w opakowaniu jak w 2.5.2 z dala od Zrodet
ognia. Plyty styropianowe uklada si¢ w stosy o pojemnosci 0,5-3,6 m3 przy czym
wysoko$¢ stosu nie powinna by¢ wyzsza niz 1,2 m.

2.4. Wykaz materialow

SCIANY SZYBU WINDOWEGO

Istniejace $ciany szybu windowego zelbetowe monolityczne, biatkowane.

Szyb windowy z trzech stron ($ciany boczne i tylna) zelbetowe, w $Scianie wejsciowej do
windy otwor w konstrukcji zelbetowej na calg szeroko$¢ szybu ponizej nadprozy
drzwiowych na wszystkich kondygnacjach o wymiarach 167x225cm.

Obecnie drzwi windy zainstalowane sg czgsciowo w $wietle Sciany 1 zabudowane lekka
zabudowa.

W poziomie wyjscia na dach otwor drzwiowy przesklepiony jest podwojng ptyta gk oraz
dociepleniem ze styropianu z wyprawa cienkowarstwowa.

Istniejace Sciany SP-1A
Istniejagce $ciany zelbetowe szybu windowego od zewnatrz wykonczone tynkiem
gipsowym.

Istniejace Sciany SP-2A
Istniejace $ciany zelbetowe szybu windowego z dociepleniem styropianem 10-12cm z
wyprawa cienkowarstwowa.

PROJEKTOWANE ZABUDOWY PRZY OTWORZE DRZWIOWYM DO WINDY NA
KONDYGNACJACH- SCIANY REI60

Zabudowa otworu drzwiowego do wymiaru projektowanych drzwi do windy na
kondygnacjach $ciankg o parametrach pozarowych REI60 gr. 13.5cm w technologii
lekkiej z ptyt gipsowo-wldknowych na stelazu stalowym.

Zabudowa zlicowana z zewnetrznym obrysem $ciany, oraz wycofana o 5cm wzgledem
szybu windowego o wymiarach 167x232cm

Sciana SP-1

Plyta gipsowo-wtoknowa gr. 12.5mm

Konstrukcja stalowa UW lub CW 100x6mm/ wetna mineralna gr.60mm i gestosci 40 kg/
m3

Plyta gipsowo-widknowa gr. 12.5cm

Plyta gipsowo-widknowa gr. 10.0cm

PROJEKTOWANA ZABUDOWA PRZY OTWORZE DRZWIOWYM DO WINDY Z
POZIOMU DACHU- SCIANA ZEWNETRZNA REI60

Zabudowa otworu drzwiowego do wymiaru projektowanych drzwi do windy powyzej
dachu $cianka o parametrach pozarowych REI60 gr. 16.5cm w technologii lekkiej z ptyt
gipsowo-wtoknowych i cementowo-witdknowych na stelazu stalowym.

Zabudowa wycofana o S5cm wzglgedem szybu windowego o wymiarach 167x232cm

Sciana SP-2
Ptyta gipsowo-widknowa gr. 15.0mm
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Konstrukcja stalowa RY 120x10mm/ welna mineralna gr. 12mm i gestosci 50 kg/m3
Plyta gipsowo-widknowa gr. 15,0mm

Plyta cementowo-wtdknowa gr. 12.5mm

Styropian elewacyjny na kotkach gr, 15cm z wyprawg cienkowarstwowa akrylowsa, kolor
identyczny jak kolor elewacji istniejgcego szybu windowego.

Sciana SP-2B

Istniejgca $ciana zelbetowa szybu windowego

Istniejace docieplenie szybu windowego ze styropianu gr. 10-12cm z wyprawa
cienkowarstwowg

Projektowane docieplenie dodatkowe ze styropianu elewacyjnego gr 7cm z wyprawag
cienkowarstwowa.

PRZYGOTOWANIE ISTNIEJACEGO SZYBU WINDOWEGO DO MONTAZU
NOWEGO DZWIGU ORAZ WYTYCZNE DLA SZYBU WINDOWEGO

1. Szyb stuzy wylacznie do pracy dzwigu

2. W szybie nie dopuszcza si¢ prowadzenie obcych instalacji elektrycznych oraz
hydraulicznych oprocz tych zwigzanych z praca dzwigu

3. Wewngtrzne powierzchnie $cian z drzwiami powinny by¢ gladkie, nie powinny mieé
zadnych uskokow i wystepow

4. W szybie dzwigu nalezy zainstalowac instalacje oswietleniowa zapewniajaca:

a. w kazdym miejscu szybu natgzenie $wiatta min. 20 lux

b. 50 Ix nad podtoga podszybia

c. 50 Ix w odlegtosci 1m nad kabing (patrz wytyczne elektryczne).

Zaleca si¢ wybialkowanie szybu ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia nate¢zenia
o$wietlenia.

5. Natgzenie $§wiatta na dojsciach do szybu min. 50 lux na poziomie podtogi

6. Posadzka podszybia powinna by¢ zabezpieczona przez przesigkaniem wody

7. Odchytki na §cianie z drzwiami +10 mm.

8. Odchylki na pozostatych $cianach +20mm

9. Sciany szybu powinny mieé taka wytrzymato$¢ mechaniczna, aby po przylozeniu w
dowolnych miejscu prostopadle do $ciany sity 1000N, rozlozonej rownomiernie na
powierzchni kota lub kwadratu o wielkosci 30x30cm, nie wykazywaty:

a. odksztatcenia trwatego wigkszego niz lmm,

b. odksztalcenia sprezystego wigkszego niz 15 mm.

10. Plaskie lub ksztaltowane plyty szklane oraz w lekkiej konstrukcji i powinny
wytrzymywaé¢ nacisk sity 1000N przytozonej w dowolnym punkcie z jednej lub z
drugiej strony na powierzchni kota lub kwadratu o wielkosci 30x30cm bez
odksztatcenia trwalego.

11. Temperatura w szybie +5°C do +40°C

12. Wentylacja szybu powinna by¢ wyprowadzona na zewnatrz i zapewnia¢ prawidlowe
przewietrzanie szybu z uwzglednieniem specyfiki budynku i dzwigu. Przez szyb nie
moga by¢ wentylowane pomieszczenia inne niz nalezgce do dzwigu.

13. W przypadku wybrania tgcznosci gtosowej kabina-maszynownia opartej na systemie
interkomowym lub poprzez lini¢ telefoniczng nalezy doprowadzi¢ do szafy sterowej
odpowiednia lini¢ (patrz wytyczne elektryczne)

14. W nadszybiu nalezy zainstalowa¢ haki montazowe zgodnie z rysunkiem
warsztatowym po wybraniu producenta dzwigu.

MONTAZ DZWIGU WINDOWEGO W ISTNIEJACYM SZYBIE WINDOWYM

DANE TECHNICZNE DZWIGU ORAZ ELEMENTY WYKONCZENIA
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Dzwi elektryczny bez maszynowni, linowy
udzwig 1000 kg
ilo$¢ przystankow 7
ilo$¢ dojsé 7 - rozmieszczone jednostronnie,
predkosé dzwigu 1 m/s
wysokosé do 22,55 m
podnoszenia

Automatyczne teleskopowe 2 AT, o wymiarach: 900 x 2000 mm, ze
drzwi kabinowe stali nierdzewnej ,,satyna”, wyposaione w kurtyne swietlng oraz w
naped regulowany 7 silnikiem synchronicznym 7 magnesami trwalymi,

automatyczne teleskopowe 2 AT, o wymiarach: 900 x 2000 mm, ze

drzwi szybowe . . . o .
y stali nierdzewnej ,,satyna”, odpornosci ogniowa EI 60

Nieprzelotowa,

kabina dzwigu Wykonczenie $cian ze stali wykladanymi panelami hartowanego,
lakierowanego szkla dekoracyjnego LACOBEL gr. Smm w dwoch
odcieniach, z grafikgq na panelach srodkowych na kleju.

Lustro- na tylnej §cianie niestandardowe lustro poszerzone o
wymiarach 98x183.5¢m ;

Podloga — plyty granitowe w kolorze jasno i ciemno szarym 60x60
gr.1.5 cm, polerowane, ukladane bez fugi.

Porecze- na tylnej Scianie mocowany pochwyt ze stali nierdzewnej
szczotkowanej o wymiarach 6x2cm, wierzch 90cm.

Odboje ze stali nierdzewnej- satyna o wymiarach 10x1cm na
wysokosci 1 i 15.5cm nad posadzka

Oswietlenie — sufitowe, energooszczedne, oSwietlenie awaryjne (min.
2h)

Wyposazenie: panel dyspozycji o wym. 30,3x214,5cm: wykonany ze
stali nierdzewnej ,,satyna” z pietrowskazywaczem cyfrowym w
kolorze niebieskim, wyposazony w przyciski z grafika Braille’a,
dzwi¢ckowa i Swietlng sygnalizacje przeciazenia kabiny, VOX — system
komunikatow glosowych, gong

wymiary kabiny 1100 x 1950 mm

Na plycie ze stali nierdzewnej, ze strzalkami kierunku jazdy, z
kasety wezwan pods$wietlanymi przyciskami; pietrowskazywacz w kolorze niebieskim
w kasecie wezwan

Mikroprocesorowe, elektroniczne, z mozliwos$cia programowania
sterowanie réznych funkcji eksploatacyjnych, wySwietlanie usterek w jezyku
polskim na pietrowskazywaczach, z wy§wietlaczem typu LCD na
sterowniku w szafie sterowej usytuowanej w maszynowni na
najnizszym poziomie budynku(piwnica)

naped Elektryczny, falownikowy, bezreduktorowy,

zjazd awaryjny w
przypadku zaniku
napiecia

Na przystanek ewakuacyjny-parter

Na przystanek ewakuacyjny po otrzymaniu sygnahu z centralki

zjazd pozarowy p.poZ.- poziom parteru

szyb Szerokos$é: min. 1670 mm,
wymiary wew.: Glebokos$é: min. 2350 mm,
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podszybie 1450 mm
nadszybie 3580 mm
wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna maszynowni i wywiewna szybu
maszynownia Bez maszynowni (naped w nadszybiu)
komunikacja ze . S
shuzbami Intercom- polaczenie z calodobowg obsluga portierni
ratowniczymi

WYMAGANIA W ZWIAZKU Z DOSTOSOWANIEM DLA POTRZEB OSOB Z
NIEPEENOSPRAWNOSCIA

Przestrzen manewrowa przed dzwigiem osobowym

1. Odlegtos¢ pomigdzy drzwiami przystankowymi dzwigu a przeciwlegta Sciang lub inng
przegroda powinna wynosi¢ co najmniej:

-- dla dzwigdéw osobowych — 1,6 m;

Na wszystkich kondygnacjach, na szerokosci windy, przed jej wejsciem znajduje si¢
przestrzen manewrowa min. 1.6m

2. Dojscie do windy jest poza zakresem opracowania.

3. Winda musi dysponowa¢ sygnalizacja swietlng kierunku jazdy- pod§wietlany
pietrowskazywacz w kolorze niebieskim z biatymi literami.

4. Winda musi dysponowac sygnalizacja dzwickowg przyjazdu i kierunku jazdy
Wymiary kabiny oraz jej wyposazenie

1. Wymiary kabiny maja by¢ maksymalne jakie mozliwe do uzyskania w istniejacym
szachcie.

Minimum 1100x1950mm

2. Drzwi do kabiny powinny mie$ szeroko$¢ min 900mm oraz powinny otwierac si¢ i
zamykac¢ automatycznie.

3. System zamykania drzwi powinien by¢ oparty na czujnikach zatrzymujacych
zamykanie drzwi jeszcze przed kontaktem fizycznym z przedmiotem lub osoba.

4. Na $cianie przeciwnej do drzwi wejsciowych powinno znajdowac sie lustro,
umozliwiajace osobie poruszajacej sie na wozku inwalidzkim sprawdzenie, czy za jej
plecami nie znajduje si¢ zadna przeszkoda i czy moze bezpiecznie opusci¢ kabing

5. Kabina dzwigu i panele powinny by¢ dobrze o§wietlone

6. Winda musi dysponowac sygnalizacja dzwigkows, ktora informuje o: poziomie, na
ktorym si¢ zatrzymuje, zamykaniu i otwieraniu drzwi.

7. Winda musi by¢ wyposazona w jedng porgcz zamontowang naprzeciwko wejscia,
gorna krawedz porgczy powinna znajdowac si¢ na wysokosci 0,9m.

Zewnetrzny panel sterujacy

1. Zewnetrzny panel sterujacy nalezy umiesci¢ na wysokosci 0,8-1,1m

2. Winda musi dysponowac¢ sygnalizacja §wietlng kierunku jazdy- podswietlany
pietrowskazywacz w kolorze niebieskim z biatymi literami.

3. Winda musi dysponowac sygnalizacja dzwigkowa przyjazdu i kierunku jazdy.
Wewnetrzny panel sterujacy

1. W windzie nalezy zainstalowa¢ wewnetrzny panel sterujagcy na wysokosci 0,8 — 1,1 m
w odlegto$ci nie mniejszej niz 0,5 m od naroznika kabiny

2. Panel sterujacy powinien by¢ umieszczony po stronie, w ktoéra zamykaja si¢ drzwi-po
prawej stronie.

3. Panel sterujacy powinien zosta¢ wyposazony w Brailowskie znaki, oraz powinien by¢
wyr6zniony kolorystycznie i pod$wietlony.

4. Przycisk poziomu ,,1” powinien by¢ dodatkowo wyrézniony.

ELEMENTY WYKONCZENIA WNETRZ
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Wykonczenie portalu wejSciowego na pietrach 1, 2, 3, 4

Wykonczenie strefy portalu wejSciowego na pigtrach 1, 2, 3, 4 (surowy beton do
wysokosci  belki nadproza) w tynku gipsowym gr. 2.5-3cm. osadzenie naroznikoéw
aluminiowych oraz malowanie.

Wykonanie portalu wejSciowego

Wykonanie portalu wejsciowego do windy na kondygnacjach z paneli hartowanego i
lakierowanego szkta dekoracyjnego LACOBEL gr. 10mm w kolorze biatym RAL 9003 z
nadrukiem w kolorze czarnym RAL 9005.

Przed montazem szkta do $ciany, powierzchni¢ nalezy zagruntowac.

Montaz paneli szklanych na kleju do na przygotowang powierzchnig.

Obrzeze portalu wykonczone katownikiem ze stali nierdzewnej satynowanym
10x10x1.2mm.

Nadruk na lewym panelu dostosowany do systemu identyfikacji graficznej w budynku
okreslajacy kondygnacje (uktad kot w trzech wielkosciach w kolorze czarnym) wraz z
napisem na najwyzej potozonym kole o $rednicy 35cm informujacym o poziomie w
jezyku polskim i angielskim w kolorze biatym. Wysokos$¢ liter w jezyku polskim min
4.2cm, wysokos¢ liter w jezyku angielskim min. 2.5cm.

W prawym panelu wycigty otwor na montaz kasety wezwan.

Numeracja i nazwa kondygnacji musi by¢ dostosowana do systemu identyfikacji
graficznej w budynku.

Wykonanie cokotu ponizej portalu z blachy nierdzewnej satynowanej gr.0.8mm o
wysokosci 25cm.

Wykonanie uzupelnien w suficie podwieszonym po doprowadzeniu projektowanego
kabla zasilajacego winde z rozdzielni elektrycznej

Wykonanie uzupelnien w suficie podwieszonym z plyty gk na stelazu, gipsowanie
polaczen oraz malowanie farbg emulsyjng w kolorze biatym po dokonanych
uzupetnieniach (okoto 30% powierzchni korytarza w strefie braku rewizji tj. 4,2m2)

Wykonanie uzupekien posadzki przy wejsciu do windy.

Na pietrach 1,2,3,4 uzupehlienia wykonane z lastrico prefabrykowanego mozliwie
najbardziej zblizonego do istniejgcego wylewanego na zaprawie cementowej, wykonanie
ograniczenia z katownika 40x40x4 mocowanego do konstrukcji zelbetowej szybu
windowego. Uzupelienia w $wietle drzwi wejsciowych do windy o wymiarach
0,94x0.07-0.12m

Na parterze i w piwnicy uzupehlienia wykonane z lastrico prefabrykowanego o
wymiarach 60x60x2.3 na zaprawie cementowej, identycznego z istniejacym, wykonanie
ograniczenia z katownika 40x40x4 mocowanego do konstrukcji zelbetowej szybu
windowego. Uzupelienia w $wietle drzwi wejsciowych do windy o wymiarach
0,94x0.07-0.12m

Wykonanie progu przy wejsciu z dachu do windy z ceownika UON200 o dlugosci 0,94m.
Pustke ceownika nalezy wypehic¢ pianka.

MONTAZ ROLETY ZEWNETRZNEJ.

Montaz rolety zewnetrznej zamykajacej wyjécie z windy na dach, sterowanie rolety
reczne.

Roleta zewngtrzna na wymiar otworu wejsciowego 94x225cm. Kaseta o wymiarach
16,5x16,5cm montowana na pasie styropianu gr. 4cm ocieplona Scm styropianu z
wyprawg elewacyjng cienkowarstwowa od gory, przdd i dot niezabudowane-oryginalna
kasetarolety.
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Prowadnice szerokosci okoto 6cm montowane w warstwie ocieplenia.
Roleta w kolorze RAL 7035.

MONTAZ OBROBEK BLACHARSKICH.
Wykonanie obrobek blacharskich z blachy stalowej ocynkowanej gr.0.8mm powyzej
pogrubionego ocieplenia przy wejsciu oraz powyzej obudowy rolety zewngtrznej.

WYKONANIE PODESTU STALOWEGO Z DWUSTRONNA BALUSTRADA.
Wykonanie wspornikowego pomostu stalowego, ocynkowanego z wypeieniem
kratowym, zabezpieczonego dwustronnie balustrada.

Mocowanie podestu:

Belka stalowa z ceownika UPN 140 mocowana do zelbetowej $ciany szybu windowego
na 4 kotwy chemiczne M16, $ruby ze stali nierdzewnej w tulejach. Montaz do
konstrukcji na dtugich kotwach z dystansem na 10-12cm styropianu.

Wsporniki z katownika nieréwnoramiennego L130x65x8 skrecane do ceownika UPN300
Wypetnienie z kraty pomostowej zgrzewanej, stalowej, ocynkowanej wysokosci 40mm z
ptaskownikow 4mm o oczkach (osiowo) 34.3x38.1mm uktadanych bezposrednio na
katownikach 130x65

Balustrada: stupki, pochwyt i wypetienie z profili zamknigtych kwadratowych 40x40x4
stalowych mocowanych do L. 130x65 na $ruby ze stali nierdzewne;j.

Elementy podestu i balustrad ocynkowane ogniowo.

3.SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu opisano w Specyfikacji Ogolnej - STO pkt 3.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzycia jed ynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania ogélne dotyczace transportu opisano w Specyfikacji Ogolnej - STO pkt 4.
Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore

nie wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot 1  wlasciwosci
przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wymagania og6lne dotyczace wykonania robdt opisano w Specyfikacji Ogolnej - STO
pkt 5. Roboty budowlane powinny by¢ wykonywane przez wyspecjalizowang firme, pod
nadzorem osoby posiadajacej stosowne uprawnienia budowlane, zgodnie z wiedza
techniczng, ,,Warunkami technicznymi wykonywania i odbioru robot budowlanych",
niniejsza dokumentacjg oraz przepisami BHP.

Przed rozpoczgciem prac nalezy umiesci¢ na budowie w widocznym miejscu tablice
informacyjng, teren budowy powinien by¢ ogrodzony.
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Do Wykonawcy nalezy - Obsluga geodezyjna i Wykonanie dokumentacji
powykonawcze;.

5.2. Prace przygotowawcze.
Zgodnie z punktem 1.3 SST.

5.3. Prace rozbiorkowe i demontazowe.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonaé przed rozpoczgciem wlasciwych robot
budowlanych . Wszelkie wyburzenia nalezy wykonywac ze szczeg6lng ostroznoscig i
odpowiednim zabezpieczeniem, pod kierunkiem osoby uprawnione;j.

Pracownicy prowadzacy prace rozbiorkowe powinni by¢ przeszkoleni pod
wzgledem BHP na okoliczno$¢ prowadzenia roboét rozbiorkowych.

W  odniesieniu do robot rozbiérkowych majg zastosowanie ogolnie obowigzujace
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach budowlanych.

Prace rozbidérkowe nie mogg spowodowac naruszenia konstrukcji obiektu oraz nie moga
wplynac ujemnie na sztywno$¢ przestrzenng.

Zalecany sposob rozbidrki- reczny z wykorzystaniem elektronarzedzi.

Prace rozbiorkowe powinny by¢ prowadzone w kolejnosci przeciwnej do prac
budowlanych, od gory budynku.

Materialy uzyskane z rozbiorki nalezy usuwaé poza obreb budynku za pomocg lejow
spustowych. Nastepnie posegregowa¢ 1 wywiez¢ na najblizsze (uzgodnione =z
Inwestorem) miejsce.

Materiaty nalezy umie$ci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢
przed spadaniem tub przesuwaniem.

Materiaty niebezpieczne nalezy zutylizowac.

5.4. Wymagania przy montazu windy.

Wykonawca jest zobowigzany do pelnej koordynacji robdt budowlanych i nastepnie
montazowych, za takie przygotowanie szybu windowego aby speinial on parametry
techniczne narzucane przez konstrukcje mechanizmu dzwigowego.

Montowany dzwig osobowy winien by¢ wyposazony we wszelkie kompletne niezbgdne
urzadzenia 1 instalacje w tym sterownicze i oswietleniowe.

Montazu nalezy dokona¢ przestrzegajac $cile zalecen producenta.

Wykonawca przed rozpoczeciem prac na budowie powinien poda¢ Zamawiajacemu
odpowiedzialnego za montaz kierownika montazu.

Przed montazem windy wszelkie zabezpieczenia przeciw pozarowe wynikajace z
zamontowania windy wykonawca uzgodni z odpowiednimi stuzbami.

W okresie przewidzianym umowg, Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu materiaty
wystawione przez producenta windy, z ktorych beda wynikaly parametry technicme
urzadzenia dzwigowego, ktore Wykonawca zamierza zamontowac.

Obowigzkiem Wykonawcy bedzie uzyskanie wlasnym kosztem istaraniem decyzji
Urzedu Dozoru Technicznego o dopuszczeniu urzadzenia do eksploatacji. Zamawiajacy

odrebnym zamdwieniem zapewni serwisowanie windy.

5.5.Wykonanie tynkéw i gladzi gipsowych.
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Przy wykonywaniu tynkow i gladzi gipsowych nalezy zwréci¢ uwage na dzialanie
korozyjne gipsu i wilgoci na stal. Szpachli nie nalezy stosowa¢ na elementy ze stali, a
pozostajace w kontakcie z gipsem, nalezy zabezpieczy¢ srodkiem antykorozyjnym.
Narzedzia tynkarskie ze stali nierdzewne;.

Wykonywanie robot tynkarskich zaleca si¢ przeprowadza¢ w temperaturach nie nizszych
niz +5°C 1 nie wyzszych niz +25°C. Temperatury te nie powinny by¢ przekraczane w
trakcie doj rzewania tynkow.

Tynki gipsowe.
Tynki nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10110:2005.

Podtoze musi by¢ czyste, rowne i suche. Spoiny w murze powinny zosta¢ wypelnione
,,do lica".
Na powierzchni $ciany nie moze by¢ zadnych wybrzuszen i nierownosci.
Podtoze nalezy zagruntowac.
Tynk na $ciany nalezy naktada¢ od dotu $ciany do gory.
Prawidlowo wykonany tynk gipsowy powinien mie¢ powierzchni¢ ptaska, a krawedzie
proste lub o innym ksztalcie i przebiegu, zgodnie z ksztattem podtoza i uzgodnieniami.
Powierzchnia tynku powinna by¢ gtadka, o naturalnym stopniu szorstkosci. Barwa tynku
powinna by¢ jednolita na catej tynkowanej powierzchni (w pomieszczeniu).
Dla tynku niedopuszczalne s3:
wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzch ni tynku roztwordéw
soli przenikajacych z podtoza , pleén itp.,
zacieki w postaci trwatych §ladow na powierzchni tynkow,
odstawanie, odparzenia i pecherze spowodowane niedostateczng przyczepno$cia
tynku do podtoza.
Wyglad powierzchni tynku nalezy sprawdzi¢, ogladajac ja z odlegtosci 2 m, w $wietle
naturalnym rozproszonym.
Odbior tynkéw gipsowych powinien by¢ dokonywany nie wczes$niej niz po siedmiu
dniach po ich wykonaniu.
Odchylenie powierzeni tynku od plaszczyzny i krawedzi od linii prostej nie
wieksze niz 5 mm w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci taty kontrolnej o
dtugosci 2 m.
Podstawowe odchylenie powierzchni i krawgdzi od kierunku pionowego nie
wigksze niz 3 mm na dlugosci 1 m i1 ogodlem nie wigcej niz 6 mm w
pomieszczeniach o wysokosci do 3,5 m oraz nie wigcej niz 8§ mm w
pomieszczeniach o wysokosci powyzej 3,5 m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 4
mm na dtugosci 1 m i1 ogdlem nie wiecej niz § mm na catej powierzchni
ograniczonej przegrodami pionowymi.
Odchylenia przecinajacych si¢ ptaszczyzn od kata przewidzianego w
dokumentacji dopuszcza si¢ nie wigksze niz 4 mm na dtugosci 1 m.
Grubos¢ tynku powinna by¢ nie mniejsza niz 2 mm, a na suficie nie wigcej niz 15
mm.
Przyczepnos¢ tynku do podtoza powinna by¢ nie nmiejsza niz 0,1 MPa.

5.6. Wymagania dotyczace wykonania robét malarskich.

Prace przygotowawcze
Do wykonania robdt malarskich mozna przystapi¢ po ukonczeniu robét instalacyjnych,

zamontowaniu

slusarki, po ukonczeniu robot tynkarskich i wszelkich naprawczych.

Przed rozpoczeciem malowania nalezy zabezpieczy¢ elementy narazone na zniszczenia i
zanieczyszczenia.
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Podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkiego rodzaju zanieczyszczen, odttuszczone a
jego wilgotno$¢ nie powinna przekracza¢ najwyzej dopuszczalnej wilgotnosci.
Podtoza tynkowane powinny spetnia¢ nastgpujgce kryteria:
brak ubytkéw w tynkach
wolne od kurzu
suche
Wykonanie robét malarskich
Roboty malarskie powinny by¢ prowadzone w temperaturze powyzej +5°C iponizej
25°C. W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie cieptym powietrzem.
Prace nalezy wykonywa¢ wedtug instrukcji producenta farby i stosowac si¢ do wszelkich
zalecen podanych na opakowaniu.
Zawarto$¢ opakowania nalezy starannie wymiesza¢ do uzyskania jednolitej konsystencji.
W czasie prac malarskich i po ich zakonczeniu pomieszczenia  nalezy przed
uzytkowaniem wywietrzy¢ do zaniku charakterystycznego zapachu.
Przed malowaniem farbami emulsyjnymi powierzchnie nalezy zagruntowac
odpowiednim $rodkiem gruntujacym.
Nalezy wykona¢ dwukrotne malowanie. Druga warstwg mozna nanosi¢ po catkowitym
wyschnigciu
pierwszej, tj. co najmniej po dwoch godzinach.
Powloki powinny by¢:
jednolite, bez smug, plam, uszkodzen i $ladéw pedzla (dopuszcza sig
chropowato$¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego materiathn)
mie¢ jednolita barwe 1 potysk zgodnie =z wzornikiem producenta oraz
projektem,
nie mogg odstawac od podtoza, tuszczy¢ si¢, mie¢ peknigc.
Stosujac farby emulsyjne nalezy przestrzega¢ nastgpujacych przeciwwskazan:
do rozcienczania nie wolno stosowaé zadnych rozpuszczalnikéw organicznych,
do kolorowania nie nalezy uzywac¢ farb lub past na innej bazie spoiwowej oraz
suchych pigmentow.

5.8. Wykonanie docieplenia §cian zewnetrznych

Przygotowanie podtoza

Nowe i nie otynkowane $ciany nadaja si¢ do przyklejania plyt termoizolacyjnych bez
zadnych wstepnych czynnosci. Wykonawca powinien jedynie potwierdzi¢ jakosc¢
podtoza. Musi ono by¢ rowne, trwale, stabilne, suche i czyste.

Sciany stare nalezy oczysci¢ z kurzu, pytu, nalotéw, plam, wykwitow, tuszczacych sig
farb i innych zabrudzen, wyrownaé, zreperowaé uszkodzone miejsca, wysuszy¢, a na
koniec, jesli to konieczne, zagruntowac.

Montaz plyt docieplajacych
Przy montazu plyt docieplajacych obowigzkowo nalezy zastosowa¢ zaprawe klejaca i

kotki, ktore sg podstawa mocowania.

Mocowanie ptyt izolacyjnych nalezy wykonywaé¢ zgodnie z instrukcja producenta. Klej
naktada si¢ na ptyty, nigdy na podtoze, i w taki sposob, by nie dostat si¢ migdzy boczne
krawedzie ptyt. Nalezy zastosowac metode ,,ramki iplackow"( na obwodzie plyty naktada
si¢ pas kleju szeroko$ci 3-5 cm, a w srodku - od 4-6 plackow).

Poszczegolne rzedy musza by¢ ulozone z przesunigciem, na przyktad o potowe dlugosci
plyty.

Przy drzwiach nalezy zachowa¢ odpowiedni uktad ptyt - krawedzie ptyt nie mogg leze¢
na przedhuzeniu otwordow. Powinny tez dobrze przylega¢ do podloza - sa wowczas
zabezpieczone przed uszkodzeniem, a $ciany zyskuja lepszg odpornos¢ mechaniczng.
Plyty izolacyjne powinny by¢ ukladane $cisle. Duze szczeliny migdzy plytami trzeba
uzupetni¢ wktadkami z materiatu termoizolacyjnego lub poliuretanowg piang montazows.
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Wszelkie ubytki i szpary pomiedzy plytami oraz zaglebienia po montazu kotkow
uzupekia si¢ odpowiednio docigtymi klinami z materiatu izolacyjnego - nigdy klejem ani
inng zaprawa.

Nalezy odpowiednio dokladnie dociepli¢ boczne i pionowe oScieza i drzwi.

Ze wzgledu na niewielkg grubos¢ warstwy zbrojonej i1 tynku, wszelkie nierownosci
pozostawione na

warstwie izolacji nalezy dokladnie zeszlifowaé. aby nie byty widoczne na wierzchniej
warstwie tynku.

Wykonanie warstwy zbrojacej i tynku
Po przymocowaniu warstwy ptyt izolacyjnych nalezy wykonaé¢ na niej ciagla warstwe

zbrojong. Pasy siatki nalezy uk tada¢ na zaklad . Trzeba tez pamigta¢ o dodatkowym
wzmocnieniu miejsc szczeg6élnie narazonych na uszkodzenia mechaniczne - cokét, parter
budynku , naroza otworéw okiennych i mostkow termicznych na polaczeniach pltyt . W
naroznikach otworéw okiennych i drzwiowych nalezy stosowa¢ dodatkowe wzmocnienia
z siatki zbrojacej (pod katem 45° w plaszczyznie elewacji - po 4 siatki na kazdy
prostokatny otwor).
Do obrobki naroznikow oraz krawedzi nalezy stosowac rozwigzania zalecane przez
producenta systemu.
Z reguly sa to:

katowniki ze stali szlachetnej,

katowniki ze stali szlachetnej z siatkg zbrojaca,

katowniki z PVC z siatka zbrojaca (stosowane wylacznie w systemach z uzyciem

styropianowych plyt termoizolacyjnych),

katowniki z tzw. siatki pancerne

System tynku sktada¢ si¢ musi z dwoch warstw zaprawy klejacej z wklejong pomiedzy
nie siatkg zbrojaca z wlokna szklanego i wiasciwej wyprawy ' tynkarskiej naktadanej
recznie przy pomocy narzedzi ze stali nierdzewnej.
Cienkowarstwowe tynki strukturalne wykonywane na systemach ociepleil przy kontroli
odchylen powierzchni i krawedzi powinno si¢ traktowac jak tynki kategorii Il1.
Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni 1 krawedzi zewnetrznych tynkéw
kategorii II - IV nie powinny by¢ wicksze niz:

na catej wysokosci kondygnacji - 10 mm,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6. 1. Zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot opisano w Specyfikacji Ogolnej - STO pkt 6.

6. 2. Kontrola materialow

Kontrola materiatow polega na sprawdzeniu materialéw pod wzglgdem ich zgodnosci z
aktualnymi normami, dokumentacja techniczng i SST.

6.3. Kontrola robot

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z projektem,
wymaganiami niniejszej SST i odpowiednimi normami zawartymi w pkt. 10
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Kontrola powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot. Kontrola jakosci
robo6t powinna obejmowac:

V. sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot,

VI. sprawdzenie zgodnos$ci wymiarow,

VIL oceng estetyki wykonanych prac

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezel i wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaly spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie
zostalo spelnione, nalezy dang fazg robot uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawe k przeprowadzi¢ badanie ponownie.

e OBMIAR ROBOT
Wymagania dotyczace obmiaru podano w Specyfikacji Ogoélnej - STO pkt. 7

Obmiar robdt nalezy prowadzi¢ w jednostkach obmiarowych zgodnych ze ztozona oferta
Wykonawcy oraz zapisami umownymi.

e ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady dotyczace odbiorow podano w Specyfikacji Ogolnej - STO pkt. 8

8.2. Rodzaje odbioréow robot

- Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru : Odbiorowi robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu

- Odbiorowi czesciowemu zakonczonych elementéow robot Odbiorowi koncowemu

- Odbiorowi po okresie r¢kojmi

- Odbiorowi pogwarancyjnemu

Podstawe do odbioru wykonania rob6t stanowi stwierdzenie zgodnos$ci ich wykonania z
dokumentacja projektow g i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji

powykonawczej.

Odbioru w przypadku budowy dachéw, nalezy dokonaé po opadach deszczu.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
- Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej ewentualnymi zmianami i
uzupetnieniami w trakcie wykonywania robot,
- dokumenty dotyczace jakoSci elementéw wyposazenia ($wiadectwa jako$ci

wydane przez
dostawcow sprzetu i urzadzen ),

protokoty wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych,

protokoét przeprowadzenia prob montazowych

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:
zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w
Dzienniku budowy dotyczacymi zmian 1 odstepstw od Dokumentacji
projektowe;j,
protokoty z odbiorow czgsciowych i realizacje postanowien dotyczaca usunigcia
usterek,
protokoty prob montazowych
estetyke wykonania robot
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ zgodnie z umowa zawartg migdzy Zamawiajagcym a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Przepisy prawne

Najwazniejsze z nich wymieniono w Specyfikacji Ogolnej STO pkt 10.

Ponadto :

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.75.690 z
pézniejszymi zmianami).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowe;j (tekst jednolity Dz. U.
z 2009
r. Nr 178, poz. 1380 ze zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych iAdministracji z dnia 7 czerwca 2010
r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektoéw budowlanych i
terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 lipca 2009
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie uzgodnien projektu budowlanego pod wzgledem
ochrony przeciwpozarowej D./U nr 119 p0z.998 2009r
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2010 r. Nr
243, poz. 1623 z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w
sprawie og6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - (Dz.U. z 1997 r. Nr 129,
poz. 844, z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 r.
W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wodg¢ oraz drog pozarowych (Dz. U. Nr
124 , poz. 1030) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w
sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

- Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (dz. U. Nr
47, poz. 401) Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych (dz. U. Nr 118, poz. 1263)



